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Zadatak_B: Sigurno upravljanje robotskim vozilom

Pazljivo procitaj cijeli zadatak i zapoc¢ni s izradom tehnicke tvorevine.

Izmjeri ravnalom i podijeli polje B, te zalijepi crnu traku za izoliranje duljine 25 cm (zid). U sredini
poligona (vidi sliku) smjesten je pjesacki prijelaz (crveno) Sirine 10 cm. Izmjeri i zalijepi dvije bijele
trake za izoliranje s obje strane pjesackog prijelaza na udaljenost od 10 cm. Sastavi stalak za zaruljicu
(LED), montiraj svjetlosnu signalizaciju (narancasto) za vozace i postavi pored poligona (vidi sliku).

Na robotsko vozilo iz zadatka A montiraj senzor
za detektiranje prepreke (Covjek) i senzor za
detektiranje crte (uspornik vozila). Robotsko
vozilo iz zadatka A, upravljacki sklop iz zadatka
O ° A, dodane senzore i zaruljicu (LED) za
svjetlosnu signalizaciju poligona spoji sa
su¢eljem. Kovanicu postavi u polje B (vidi

A [* robo_b B sliku).

Izradi program koji ¢e omogucditi sigurno upravljanje robotskim vozilom iz zadatka A ru¢no i autonomno
od polja A do polja B. Pokretanjem programa ukljucit ¢e se svjetlosna signalizacija kraj poligona koja
kontinuirano treperi u periodu od 0,3 sekunde. Istovremeno robotsko vozilo miruje.

Aktivacijom (pritiskom) tipkala na upravljackom sklopu, robotsko vozilo zapocinje gibanje iz polja A
(ru¢no upravljanje).

Nailaskom na bijelu crtu (uspornik) aktivira se automatsko upravljanje gdje robotsko vozilo usporava
smanjujuci brzinu i nastavlja voznju. Upravljacki sklop ne radi i viSe nije moguce upravljati ru¢no. Kada
na pjeSackom prijelazu nema prepreke (Covjek) gibanje robota je usporeno sve dok ne prode drugu bijelu
crtu (uspornik) iza pjeSackog prijelaza. Ako je na pjeSackom prijelazu prepreka (Covjek), robot se
zaustavi i ¢eka dok prepreka nije uklonjena. Uklanjanjem prepreke nastavlja se gibanje smanjenom
brzinom dok ne prode drugu bijelu crtu (automatsko upravljanje).

Nakon toga aktivira se ru¢no upravljanje i robot nastavlja gibanje punom brzinom do polja B. Kada dodes
do kovanice, aktiviraj peto tipkalo i ukljuci elektromagnet, zaruljicu i pokupi kovanicu (vidi sliku). Vrati
se istim putem i sigurno prodi pjeSacku zonu do polja A. Zatim iskljuci tipkalo koje upravlja
elektromagnetom i Zaruljicom (LED) i spusti kovanicu pored poligona. Pozicioniraj robota u pocetni
polozaj.

Tijekom voznje robotsko vozilo s kota¢ima ne smije si¢i s poligona i dodirnuti crnu traku za izoliranje
(zid). Spremi program pod nazivom *‘robo_b".




Ako ima$§ ideju kako poboljSati svoj uradak, realiziraj zamisao i objasni na predstavljanju tehnicke
tvorevine (obrani rada).

Spremi program pod nazivom "‘robo_b1".
Pokazi povjerenstvu ispravan rad tvog robotskog sustava.

Upute za izradu

Redni | RADNA UPUTA ZA RAD, NAPOMENA
broj | OPERACIJA PRIBOR 1 ALAT
1. | Organizacija radnog mjesta oprema Pazi na urednost.
5 Sas_,tavl_janj_e poligqna, lijepljenje trake pol'istir_en ploée, trake Pazljivo pogledaj sliku.
za izoliranje na poligon za izoliranje
Montaza sucelja, izvora napajanja, robotsko vozilo,
3. | senzora za detektiranje prepreke i senzori, elementi Precizno postavi senzore.
detekciju crte na robotsko vozilo konstruktorske kutije
Spajanje robotskog vozila, zaruljica i tObOt.kao vozilo, D .
4. lektromagneta sa VOdiéiI;la na izlaze zaruljice (LED), . Obrat1_ baziju na rgdoslg ed
glextromag : lectromagnet, senzori | ulaza i izlaza sucelja.
i ostalih senzora na ulaze sucelja ¢ gnet, senzo )
(foto, IR, ultrazvuéni)
Aktivacijom prekidaca — voznja racunalo, robotsko
5 robotskim vozilom kroz poligon i rad | vozilo, zaruljice, Izradi program prema zadatku
" | signalnih zaruljica kao u zadatku senzori (foto, IR, '
ultrazvuéni)
Aktivacijom senzora — voznja racunalo, robotsko
5 robotskim vozilom kroz poligon i rad | vozilo, Zaruljice, \zradi program prema zadatku
" | signalnih zaruljica kao u zadatku senzori (foto, IR, '
ultrazvucni)
7. ﬁ%%rg' l[:))ro gram pod imenom racunalo, USB disk Spremi program.
8. _Unaprijefili SVOj ura'qak I spremi pod ra¢unalo, USB disk Spr(_emi program na disk.
imenom "'robo_bl1". Pazi na vrijeme!
Napomene:

pazi na redoslijed radnih operacija

brini o pravilnom rasporedu pribora, materijala i tehnicke dokumentacije na radnom mjestu

primjeni mjere zastite pri radu
kad si zavrSio/la pozovi povjerenstvo

pripremaj obranu rada i snimi potrebne fotografije

Prostor za biljeSke i pripremu obrane rada (isplaniraj i zapisi Sto ces reci u usmenom prikazu rada

na straznjoj stranici ovog lista papira ):







